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5 
OBIETTIVO DEL 
PROGETTO  

Il presente progetto si pone l’obiettivo di verificare l’effetto in termini di efficienza produttiva derivante 
dall’uso di robotica e ICT associati alla tecnica colturale di alcune colture orticole con lo scopo di: 

- migliorare l’efficienza economica del processo di produzione; 
- migliorare la tempestività negli interventi; 
- diminuire gli interventi meccanici con macchine operatrici alimentate con carburanti fossili; 
- favorire l’inserimento dell’innovazione tecnologica nelle pratiche colturali; 
- migliorare l’efficienza produttiva delle colture. 

I benefici rappresentati da tale iniziativa potranno riguardare:  
- la riduzione degli interventi con trattrice; 
- favorire lo sviluppo delle colture agricole; 
- diminuzione degli interventi fitosanitari; 
- diminuire la competizione con erbe infestanti della coltura. 

6 ABSTRACT  

Il progetto ha mostrato l’utilità d’impiego della robotica all’interno della tecnica colturale. Questo impiego 
ha determinato un sostanziale risparmio in termini ambientale ed un contestuale risparmio in termini 
economici in funzione del mancato impiego delle trattrici per le principali lavorazioni. 
Inoltre l’attività di monitoraggio svolta dal rover grazie al sistema di navigazione integrato e allo spettro di 
elaborazioni che sono state possibili, ha permesso un tempestivo intervento sulla coltura in funzione delle 
principali problematiche di carattere fitosanitario. 
Lo sviluppo del prototipo su scala industriale appare una opportunità non trascurabile in considerazione 
delle potenzialità espresse in termini operativi. 
L’innovazione derivante dall’iniziativa è rappresentata dalla creazione di un innovativo supporto 
tecnologico che sfruttando le caratteristiche e la suscettibilità all’adattamento di alcuni software e la 
costruzione di un prototipo dedicato, permette un risparmio economico ed ambientale nella tecnica 
colturale di alcune colture orticole di pieno campo. 
Questo prototipo associato al software gestionale permette di intervenire in maniera tempestiva sulle 
colture con un’azione selettiva sulle erbe infestanti che possono compromettere lo sviluppo delle colture 
agrarie e costituire ambiente adatto allo sviluppo di fitofagi e patogeni. Inoltre la componente software 
destinata al monitoraggio fornisce un valido supporto per le decisioni tempestive in termini d’intervento 
fitosanitario. 
Questa iniziativa, considerata la diminuzione nell’impiego di macchine alimentate a carburanti fossili 
permetterebbe una riduzione degli impatti ambientali derivanti dalla coltivazione ed aumentando 
l’efficienza economica del processo di produzione. 
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9 
DESCRIZIONE 
DELLE ATTIVITA’ DI 
PROGETTO  

Piano delle attività: 
- progettazione; 
- sviluppo del prototipo destinato al contenimento delle erbe infestanti sulle colture orticole; 
- programmazione agronomica in campo e definizione delle prove sperimentali;  
- sperimentazione in campo: gestione delle parcelle sperimentali;  
- rilevazione dati agronomici: raccolta dei dati di campo durante le principali fasi fenologiche della 

coltura;  
- analisi costi-benefici e valutazione delle sostenibilità ambientale: elaborazione dati economici ed 

ambientali; 
- divulgazione dei risultati: disseminazione territoriale dei principali risultati ottenuti dal progetto 

attraverso incontri pubblici e convegni scientifici. 
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